Eine 3D-Kamera scannt den StraRBenbelag und ermdéglicht das Erstellen von sehr genauen Karten der Fahrbahnoberflache bei hoher Geschwindigkeit.

Fahrbahnvermessungssystem fur hohe Fahrgeschwindigkeiten

StraBen weltweit benétigen regelmaRige Inspektion und Wartung. Um diese verlasslich prifen zu kénnen,

hat ein amerikanisches Unternehmen zusammen mit einem norddeutschen Technologieunternehmen eine Appli-
kation zur Prufung von StraBenbelag entwickelt. Und zwar mithilfe von 3D-Kameras, von denen nur jeweils eine
bendtigt wird, um die gesamte StraBenbreite abzuscannen.

tralen und Strallenbeldge bedurfen

ebenso wie die Autos, die darauf fah-

ren, einer standigen Wartung und
Reparatur. Und genau dafur bendtigen Ver-
kehrsbehorden sowie Strallenbaubehdrden
einen Instandhaltungsplan fur eine umfas-
sende Bewertung des Zustands. SchlieBlich
hat Sicherheit im StralBenverkehr oberste
Prioritat, sodass eine stetige die Kontrolle
des StralBennetzes gewahrleistet sein muss.
FUr genau so eine Instandhaltung wird
heutzutage 3D-Sensorik eingesetzt, die die
StralBenoberflache grof3flachig erfasst und
prift. Anhand dieser 3D-Daten lassen sich
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StralBenschaden wie Risse, Spurrillen und
Schlagldcher verlasslich quantifizieren, was
wiederum eine Kartierung von Gebieten mit
guten und schlechten Stral3en ermoglicht.

Einer der Anbieter fur die Bewertung
von Strallenbeldgen mit 3D-Sensoren ist
das amerikanische Unternehmen Hymit aus
Texas, das gemeinsam mit dem deutschen
Technologieunternehmen AT - Automation
Technology aus Bad Oldesloe eine Applika-
tion zur Prifung eben solcher Oberflachen
entwickelt hat. Das Ziel fur die Applikation:
einen 3D-Sensor zu finden, der Uber ein
besonders breites Field of View verfligt und

zugleich verlassliche, prazise Scans durch-
fUhrt. Die Herausforderungen dabei: die
Unterschiede in der Menge des Tageslichts,
die Breite der Fahrbahn sowie die Art des
Fahrbahnbelages.

Eine 3D-Kamera erfasst die gesamte
StraBBenbreite

,Die meisten Fahrbahnvermessungssysteme
bestehen aufgrund der Breite der Fahrbahn
aus zwei Sensoren, die jeweils etwa 2 Meter
auf jeder Seite abdecken. Das Problem hier
ist jedoch, dass durch diese Komplexitat,
zwei Sensoren nebeneinander installieren
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Die 3D-Kamera und ein Laser sorgen dafiir, dass die Kamera auf jeder Art von Fahrbahnoberfla-
che (hell oder dunkel) funktioniert. Das wichtigste Merkmal ist dabei die Belichtungszeit, die bis auf
wenige Mikrosekunden eingestellt werden kann, wodurch das Problem der Bewegungsunschérfe

weitgehend beseitigt wird.

zu missen, eine Liicke in der Uberprifung
der Fahrbahn entsteht. Das bedeutet, dass
dadurch kein durchgangiger 3D-Scan der
Flache moglich war”, erklart Hymit-Manager
Robin Huang die anfangliche Komplikation
bei der Suche nach dem richtigen Sensor.
Seine Losung: eine 3D-Kamera von AT -
Automation Technology.

Die Abtastrate der C6-Modelle von 4.096 Profil-
punkten pro Sekunde, tragt dazu bei, dass auch
bei hohen Fahrgeschwindigkeiten nahtlose
3D-Bilder mit minimalen Liicken entstehen.

,Mithilfe der 3D-Kameras der C6-Serie
von AT waren wir in der Lage, ein Ein-Sen-
sor-Belagserfassungssystem zu entwickeln,
das sowohl einen groRen Messbereich
als auch eine hohe Profilgeschwindigkeit
bietet und nebenbei auch noch zu einem
erschwinglichen Preis erhaltlich ist”, so
Huang weiter. Ebenso Uberzeugten den
Manager die in den 3D-Kameras implemen-
tierten hochauflésenden 4K-Bildsensoren,
durch die Hochgeschwindigkeitsoperatio-
nen wie die Kontrolle von Fahrbahnbelag
Uberhaupt erst moglich sind.

,Im Vergleich zu anderen Sensoren sor-
gen die AT-Kamera und ein Laser daflr, dass
die Kamera auf jeder Art von Fahrbahn-
oberflache (hell oder dunkel) gut funk-
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tioniert. Das wichtigste Merkmal ist dabei
die Belichtungszeit, die bis auf wenige
Mikrosekunden eingestellt werden kann,
wodurch das Problem der Bewegungsun-
scharfe weitgehend beseitigt wird. Diese ist
namlich ein grolRes Problem, wenn man die
Fahrbahnoberflache mit unterschiedlichen
Geschwindigkeiten abscannt”, erldutert Gret-
chen Alper, die seit Mdrz 2023 als Business
Director den neuen AT-Standort in Boston
leitet.

Hohe Abtastrate sorgt fur
liickenlose 3D-Bilder
Die 3D-Kameras werden fur diese Applika-
tion Ubrigens in ein Fahrzeug implemen-
tiert, das speziell fur die Untersuchung des
Fahrbahnbelages konzipiert wurde. Um alle
moglichen Unebenheiten verlasslich zu erfas-
sen, verwendet das mit den 3D-Kameras
ausgestattete System eine Laserlinie, um
detaillierte 3D-Langsprofile der darunter
liegenden Stral3e zu erstellen. Und schliel3-
lich ist es vor allem aber auch die Abtast-
rate der C6-Modelle von 4.096 Profilpunkten
pro Sekunde, die dazu beitragt, dass auch
bei hohen Fahrgeschwindigkeiten nahtlose
3D-Bilder mit minimalen Lucken entstehen.
Die Applikation fur die Kontrolle von
StralBenbeldgen wurde 2013 von Hymit
und AT entwickelt und wird inzwischen von
Endkunden und Integratoren in acht Lan-
dern genutzt. Dazu gehdren unter anderem
die USA sowie Lander in StGdamerika und
Asien.
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